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Presentacion de una metodologia, un
concepto o una mejora practicay de alto
impacto.

En la Sesion Spark aprenderas codmo lograr un cambio
a corto plazo, mediante proyectos simples y potentes
que impactan la confiabilidad de tu planta, aqui se
plantea el problema, el fundamento técnicoy el paso
a paso de implementacion incluyendo los detalles y

los beneficios esperados en términos financieros y de
confiabilidad.

La Sesidn Spark esta disefiada para que tengas
resultados notorios en tu estrategia.
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Digitalizacion de la Gestion de Activos

¢, Quée entendemos por digitalizacion de la Gestion de Activos?

empowering an autonomous, sustainable future






Evolucion de la Gestion de Activos

B

Mantenimiento 4.0

Mantenimiento 3.0 EAM + APM

EAM

Mantenimiento predictivo:
los algoritmos y los modelos
de aprendizaje automatico
determinan cuando fallara
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Mantenimiento 2.0

CMMSy EAM Mantenimiento basado en la

condicién: los sensores
monitorean la condicion y

Mantenimiento 1.0

! CMMS
. Reactivo. Correr hasta a
» fallary, a continuacion,

Mantenimiento prescriptivo:
disefia personas, procesos
y herramientas para
solucionar problema.

envian alertas.

por calendario y Registro de

oT Mantenimiento predlctlvo:

basado en datos de
sensores.

corregir.

e T

PR e

Mantenimiento preventivo
: e, IR
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Estructuras de Activos Tradicionales de los Sistemas de Gestion O—"

Sistemas Sistemas Sistemas

Posicion Posicion Posicion

Posicion Posicion

T T
~ Acivolineal
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Estructuras de Activos Tradicionales de los Sistemas de Gestidn

Repr.estructura ubicacion técnica: Lista de estructura

@ ‘3 E[r'u |__D's E E Detalles completos

Ubic.técn. jDRKl
Denominacidn Planta OREKA 1
*a¥ ORKL
* g¥ OBK1-AIS
* g' ORK1-AIS-COM
b 10000004
b 10000005
b 10000008
*~ &' ORK1-AIS-REF
' 10000007
Drilldown

= NEEDHAM - Needham Site - OPERATING

R EE

PERATING

4 11400 - Boiler- 50,000 Lb/Hr/ Gas Fired/ Water Tube -
[® 4 12430 - Centrifugal Pump 100GPM/60FT HD -

[&] 4 23972 - Motor- 10hp/1750rpm/TEFC/254T Frame/440v/3ph/60hz -

@8 11453 - Seal, Mechanical, Self Aligning-1In ID - 1.0
&8 117084 - Shaft- 1 Inch Dia - 1.0

& 12853 - Impeller- 4-1/2 Inch Dia - 1.0

& 20778 - Housing- Centrifugal Pump - 1.0

&8 G-1000 - Bearing, Pillow Block, Fafnir- 11n 1D - 2.0
XMP-9500 - Gasket- AR46 - 1.0

50 - Centrifugal Pump 100GPM/60FTHD

Equipo 01
Equipo 02
Equipo 03

= @)

Refrigeracion 01

Drilldown

PRIMARY

M/60FTHD - OPERATIN

Information

Location:
NEEDHAM

Status:
OPERATING

Type:
OPERATING

Item:

4 Meter Group:

R L

Vilido de 02.08.2016 :
Planta OREKR 1 @'ﬂ % :
Sistema de Aire Acondicionado @ﬁ] % ' °
Compresor ] %
o % :
o % :
¢ % :
Refrigeraciin % :
1 _Record View  Comments
Actions
-« |
Structure Details
Add Parent
® L-FOOD(ORGT)
- |

Needham Site =

Operating

Events

77 Camie B B

Costs

PM Schedules m

=l P L-NSW Plant(ORG1)
= L-Shed 1{ORG1)
[# (§ 5-Room 349(0RG1)
(8 5-Conveyor System(ORG1)
[#  A-Conveyor Belt{ORG1)
El P-Mator, Line #1 - Bottom Roll{ORG1)
A-Motor{ORG1)
= P-Mator, Line #1 - 2nd Roll{lORG1)
A-Motor{ORG1)
= P-Maotor, Line #1 - 3rd Roll[ORG1)
A-Motor{ORG1)
= P-Maotor, Press #1 - Top Roll{ORG1)
A-Motor{ORG1)

N CONGRESO DE
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Estructuras de Activos Tradicionales de los Sistemas de Gestion O—

Sistemas Sistemas Sistemas

Posicion Posicion Posicion
Lecturas de
Ao Actvo. Medidores
Posicion Posicion

Historial
y Costos
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Estructuras de Activos Tradicionales de los Sistemas de Gestidn

v VvV

v
PO OO

Simples Permiten Gestion de Trazabilidad
‘roll up’ Medidores de Rotacion

7.4 HEXAGON

stainable future
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Estructuras de Activos Tradicionales de los Sistemas de Gestidn

X X X
®

X

Realidad Baja Demora en Menor
Limitada Integracion las Capacidad
decisiones de Gestion
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Aprovechando los recursos disponibles

(4 4 HEXAGO
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Aprovechando los recursos disponibles

|5

Informacion

Disefio
Proyecto
Construccion
Operacion

.

Procesamiento

Nube
Datalake
A

—

Sistemas

SCADA
BMS
Sistemas EAM
Sistemas APM

4a

IIIIIII

CONGRESO DE

< \MANTENIMIENTO

& ) & CONFIABILIDAD
a C H

I L E

Dispositivos

Smartphones
[Tablets
Googles RA
GPS
Drones
Robots

7.4 HEXAGON
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Ingreso de Datos Auténomo
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Modelo Digital
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El Camino hacia los Modelos Digitales para Gestion de Activos

Prerrequisitos:

« Contar o desarrollar un modelo de Activos digitales alineado con los objetivos del proyecto:
« Documentos DWG (CAD)
* Documentos IFC (BIM)
* Modelos GIS (Activos Distribuidos)
* Nubes de Puntos

« Contar o implementar un sistema de gestion de activos de clase mundial de acuerdo al objetivo del
proyecto
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El Camino hacia los Modelos Digitales para Gestion de Activos

Pasos:
 Definicion del o los objetivos establecidos para el proyecto:

e Contener informacion grafica para facilitar la Ejecucion de Tareas de Mantenimiento
e Contar con Layouts de plantas o P&ID para administra mas eficientemente los permisos de trabajo

* Mantener actualizado el catdlogo de equipos en bases a cambios de ingenieria.

e Automatizar la programacion de mantenimiento basado en la ubicacion de los activos
 Definicion los procedimientos para la gestion de la informacion de los activos
 Definicion de los procesos de trabajo para la utilizacion de las herramientas digitales
« Implementacion de los procesos




Casos de Uso: GIS + EAM
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WATER {I[TSGDENAO54_DEM) Org: USCAE Group/User: 30T0/CSAUNDERS

ass

672579 Water Main from WN-756 to WN-703

® >

& 2 E [ |« 0=

| Q> Search within all Assets

Q‘ RecordView Comments x  Events %  Linear Overview x  PMSchedules x  Work Order Checklists x  Rankings x

Impacted Connections x

Documents x More »

Ny 672579 - Water Main from WN-...

Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

Ny 672580 - Water Main from WV-...

Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

Ny 672581 - Water Main from WN-...

Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned Tao:

Ny 672582 - Water Main from WV-...

Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

N 672596 - Water Main from WV-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

Ny 672603 - Water Main from WV-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

N3 672605 - Water Main from WN-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

N, 672606 - Water Main from WN-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

=

WN-702 to WN-756=WN-756 to WN-78@wr= WN-703 tedhrbed Odn

.,
Fl

< 0+ 2

g~

@

|Work Orders v H Open Work Orders A | Edit

@Q @ @& e

Effective: | p6/10/2022 B £~

& Linear References

~ @ Points of Interest

B Condition Index (4) Good/3.9

(5) Excellent/4.98

|n

B Criticality Index

B Risk Priority Index
w @ Related Equipment

B Water Service Line |ﬁ

—

& Related Parts
~ @ Work Orders

- B 118674

Start Center Assets CallCenter GIS Map Search  Optimized Scheduler Setup  Parts  Systems  Work Orders

v

« 4 HEXAGON
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Casos de Uso: GIS + EAM O ity 4

Q, t (p CarenceSaunders ¥, < N«

WATER {I[TSGDENAO54_DEM) Org: USCAE Group/User: 30T0/CSAUNDERS ===

672579 Water Main from WN-756 to WN-70!

® 4 & 2 E [ |« 0=

| Q> Search within All Assets Q ‘ Record View  Comments Events PM Schedules Work Order Checklists s -

Ny 672579 - Water Main from WN-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

72 P

Map View

Ny 672580 - Water Main from WV-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

Ny 672581 - Water Main from WN-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned Tao:

Ny 672582 - Water Main from WV-...
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

o
V]
4
N
LE

Qi-BBE SO ®

el

N 672596 - Water Main from WV-...
Status: Installed |‘.-’\fcur(C-rder5 A H Open Work Orders A | Edit
Department: WTRO1

& Linear References
Ny 672603 - Water Main from WV-...
Status: Installed ~ @ Points of Interest
Department: WTRO1
Assigned To:

B Condition Index |

B Criticality Index | | |
N3 672605 - Water Main from WN-... :
_ ~ B Risk Priority Index e
Status: Installed
Department: WTRO1
Assigned To:

-~ T
~ & Related Equipment

@ Water Service Line ﬂ
N, 672606 - Water Main from WN-...

& Related Parts
Status: Installed
Department: WTRO1 ~ @ Work Orders
Assigned To: . B 118614

Start Center Assets CallCenter GIS Map Search  Optimized Schy

(‘ 4 HEXAGON
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Casos de Uso: Actualizacion de Estructura de Activos desde DWG

(=} «}» MAN-Manchester Campus(UKMAN)

=-ff B001-3 Hardman Street (UKMAN)

[+ B001-B00-Basement(UKMAN) w010 5
5@ B001-FO1-Floor 01(UKMAN) Associate

=X B001-F01-C00-Corridor(UKMAN)

5
—tm% e
a

WY
>

: i
[+ AC-01105-Fan Coil Unit (overhead)(UKMAN) : %
[#4% AC-01106-Fan Coil Unit (overhead)(UKMAN) ot )

@8] FC-00185-Fire Call Point(UKMAN) o el =l

D @8] FC-00186-Fire Call Point(UKMAN) C

[+ FE-00185-Fire Extinguisher(UKMAN)

# @ FE-00186-Fire Extinguisher(UKMAN)

3+ FH-00185-Fire Hose(UKMAN)

H

i
8
l[!

C FH-00186-Fire Hose(UKMAN)

—— 3

[+ . SD-01289-Fire / Smoke Detector(UKMAN)
@) SD-01290-Fire / Smoke Detector(UKMAN)

[+ ‘ SD-01291-Fire / Smoke Detector(UKMAN)

@) SD-01292-Fire / Smoke Detector(UKMAN)

(4 4 HEXAGON
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Casos de Uso: PDF para gestion de Repuestos @)y

Work Orders ITSGDENA106_DEM Org: ORG1 Group / User: AK-P / JBLAKE

36102 Sludge Pump PM

B o B8 ? B | |« @
| Q. Search within All Open Work Q | Record View  Activities Material Schedule Labor Cost Summary Permits Book Labor Closing Safety Checklist OpenCAD XBrowser More v
36123@52:1%3 :Pg’ITEPTAT-SLD-m '5 N 4| a | E
Equipment Descri... Sludge Pump £102
Status: Assigned
H
+
. | Material List WO activity: Checkout A
—M_M___MMI
070.002.000 Bearing, Ball MA-1
9 180.002.155 Volute 7 EA 10 MA-1 B1 * ] 0 0 0
10 200.004.330 Clamp, Muffler 7 EA 10 MA-1 B6 * 15 0 0 0
1 200.005.115 Clamp, Hose 7 EA 10 MA-1 B2 * 1 0 0 0
13 255.001.000 Coupling, Flexible 7 EA 10 MA-1 B7 * 14 0 0 0
24 430.007.155 Housing, Interm... 7 EA 10 MA-1 B3 3 5 0 0 0
26 430.009.155 Housing, Govermnor 7 EA 10 MA-1 BS * 19 0 1] 1]
27 430.010.150 Housing, Bearing 7 EA 10 MA-1 B4 * 2 0 0 0
28 444.002.010 Impeller 7 EA 10 MA-1 B9 * 3 0 0 0
4 4 | Page [ » m | ¢ Displaying topics 1- 9 of 9
Drawings List - ~

Start Center  Assets  Calibrated Equipment  PM Schedules  Parts  Positions  Projects  Systems  Work Orders

(4 4 HEXAGON
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Casos de Uso: Gestion de Espacios y Mantenimiento con CAD

A] ARCHIBUS

Space Console

Show 3D £~ [#~ Highlights: Room Types v | ¥ Borders: None v ¥ Labels: Employees v

w Locations Recent~ AddNew~ [~ &~ 1

FKAAS OM

Unassigned

Vacam only

Site Map More Clear
B g f 3 m Arean Capa . pancy t T
FKAAS 0 6,551.23 ( a8
FKAAS 02 429326 ( 53
FKAAS 03 62252 ( 0 47
FKAAS 04 622.30 47
FKAAS 05 622.51 0 0 47
FKAAS 06 622.42 0 0 47
FKAAS o7 637.56 0 0 25
FKAAS 08 350.19 O 0 16
FKAAS 09 360.81 ( 1

¥ FKAAS GL 8,732.76 0 0 210
FKAAS M 7.339.93 ( 149
30,755.49 0 0 840

(4 4 HEXAGON
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Casos de Uso: BIM, Nube de Puntos y DWG

v

A

empowering an autonomous, sustainable future
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Casos de Uso: GISy BIM con RV para Operacion y Mantenimiento

empowering an autonomous, su

stainable future



a

EDICION

Health
Knowledge Book

G2 V-Suite

PU=HAQQDE
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Caso de Uso: CAD+BIM para Gestion de Seguridad (Permisos de Trabajo/LOTO)

v

Work Order 18370 Minoc leakage 10 be inspectea

&> B&@ «» B R ?20@ le @ 2
Q> Search within My Opan Work Ordsrs QE Record View Comments »  Aclwvities » Bookisbor = Closihg »~  Pats x  CostSummary »  AddilionaiCosis »  OCBM Mote v
18370 - Minar leakage to be inspe ol | @ zovm ETOME | an BB FeeOtt & wektvossh [ SNAIN | Omogoos [ENGT| @ Frecmeduny | X MAWING | €D Global Search | b Cats sucure Eauoment »
Status Reloased "
Organzaton 03 E
Department. * - il
18371 - Major leakage 1o be fixed g i mn-un
Status: Roleased P
Organization 03 E e
Depanment * ~ Infor EAM code:: 03 & 239536 2 BN ctaect dmscomon | Status
AT Type Asset
| Paront object (si = eowiwant DEFAULT / AL DEPARTMENTS
| Element details & oy
| detrbute Valoe ' .
« CID

o p_wet:

jp— 202-82.9-120
TFC Cinss TeBuadngBiererthron
ecernslD s
ecemasyRemNane Actodesk Reve 2020 (ENG)

4 p_set: Dumnres de fomtiomaciment
Puissance (kW) 10,0000
Debst (mifh) 40.0000

3 p_set: INFOR_EAM_PStT

SenaMamber SN 239536

Commiasion Date £ Wk addac ket

Criginal Inctal Date_t214

1eGUID_EAM

3 p_set: Masutention Permit ta work
| Eugement de manutendan

i
f
!
S E BB A

3 p_set: Poids
Ponce (dalN)

3 p_set: Pression
+ I

HEXAGON

empowering an autonomous, sustainable future
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Caso de Uso: CAD+BIM para Gestion de Seguridad (Permisos de Trabajo/LOTO)

Work = Materials + Equipment « Purchasing « Administration v PTW Dashboard «

il B

PTW - DATA ANALYSIS <«

PTW Type

. Cold
® -

ISOLATION

B  M-LOTO(hot)

A cioomoy

B M-LOTO(hot)

A ELotomoy

PTW - Data Analysis Screen Map: STO-DT-0007-08_PLOT_PLAN-STO_GENERAL.SVG | ¥
% Refresh  ®D Clear Filter

Ptw PtW description St&s Permit Type Data required Equipment Equipment description LOTO certificate LOTO cert. description Loto Type Isolation Point Isp Desc Isp Method Isp Type Type JSA
10000 Tank cleaning Unfinished Cold Tanque 101-01 M-LOTO: 10015 - E-LOTO: 10014 - - - - - - PTW -
10000 10015 Example M-LOTO Certfficate (10001 M-LOTO Aditivacion y Solplado, M-SPADED Clamp 150

10000 - = 10015 Example M-LOTO Certificate (10001) M-LOTO Aditvacion y Soiplado, M-BLIND-INSTAL Switch 1S0

10000 Motor 01, MOV 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate (10023) E-LOTO Motor 01, MOV 02, Ta E-ISOLATED Switch 150

10000 Indicador de Nivel 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate (10023) E-LOTO Indicador de Nivel 02, E-ISOLATED Switch 10

10004 Cambiar el aceite de lubricac..  Ready for Auth Hot 25-May-2018 TK-101-08 M-LOTO: - E-LOTO: 10014 - - - - - - PTW

10004 - - - Motor 01, MOV 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate (1 E-LOTO Motor 01, /02, Ta E-ISOLATED Switch 1S0

10004 = - = Indicador de Nivel 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate {1 E-LOTO Indicador de Nivel E-ISOLATED Switch 10

(4 4 HEXAGON

empowering an autonomous, sustainable future
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Caso de Uso: CAD+BIM para Gestion de Seguridad (Permisos de Trabajo/LOTO)

Work « aterials Equipment + Purchasing v Dperations Administration v PTW Dashboard

& | B

PTW - DATA ANALYSIS |«

PTW Type

‘ Cold
. Hot

¥

5 o

PTW - Data Analysis Screen Map: STO-DT-0007-08_PLOT_PLAN-STO_GENERAL.SVG | ¥

5 Refresh D Clear Filter

Ptw PtW description Stks Permit Type Data required Equipment Equipment description LOTO certificate LOTO cert. description Loto Type Isolation Point Isp Desc 1sp Method 1sp Type Type JSA
10000 Tank cleaning Unfinished Cold Tanque 101-01 M-LOTO: 10015 - E-LOTO: 10014 . - - - - - PTW -
10000 ADI-300-3 10015 Example M-LOTO Certificate (10001) M-LOTO 1S0-000003 Aditivacion y Solpiado, M-SPADED Clamp 1S0

10000 - - ADI-300-1 10015 Example M-LOTOQ Certificate (10001) M-LOTO Adibvacion y Solplado, M-BLIND-INSTAL Switch 150

10000 - - - Motor 01, MOV 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate (10023) E-LOTO Motor E-ISOLATED Switch 150

10000 . - - Indicador de Nivel 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate (10023) E-LOTO Indicador de Nivel 02, E-ISOLATED Switch 150

10004 Cambiar el aceite de lubricac Ready for Auth Hot 25-May-2018 TK-101-08 TK-101-08 M-LOTO: - E-LOTO: 10014 - - - - - PTW

10004 - - - M-931-01-02 Motor 01, MOV 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate (10023) E-LOTO Motor 01, M E-ISOLATED Switch 1S0

10004 - - - Indicador de Nivel 02, Tank Slops,STO 10014 Example E-LOTO Certificate {10023) E-LOTO Indicador de Nivel E-ISOLATED Switch 1S0
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Beneficios de los Modelos Digitales en la Gestion de Activos

Calidad

Productividad

Eficiencia

o i

l

Sustentabilidad

L 2

Seguridad







Evolucion de la Gestion de Activos X

R~
““““““““““““““““““ ' Mantenimiento 5.0
Sustentabilidad y
e , Autonomia
@”—@ Robotica, maquinas
/’3 inteligentes y humanos
: 0 Mantenimiento 4.0 trabajando juntos, mejor y

mas rapido, aprovechando
tecnologias avanzadas
como loT y big data en pos
de la autonomia

Mantenimiento 3.0 EAM + APM

EAM

Mantenimiento predictivo:
los algoritmos y los modelos
de aprendizaje automatico
determinan cuando fallara

1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
l :
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
! 1
: :
1 1
1 1
1 1
1 1
! 1
1 1
l :
! 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
: :
1 1
1 1
1 1
. un activo. '
! 1
: :
! 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
l :
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
! 1
: :
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
l :
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
! 1
! 1
1

Mantenimiento 2.0
CMMSy EAM

La Industria 5.0 expande los
objetivos 4.0 al colocar
seguridad, habilitacion y
tecnologia para la
sostenibilidad y la
productividad en todas las
industrias basada en
modelos digitales

Mantenimiento basado en la !
condicién: los sensores
monitorean la condicion y

Mantenimiento 1.0

i CMMS
i Reactivo. Correr hasta a
» fallary, a continuacion,

Mantenimiento prescriptivo:
disefia personas, procesos
y herramientas para
solucionar problema.

envian alertas.

por calendario y Registro de

oT Mantenimiento pl’edICtIVOZ

basado en datos de
sensores.

corregir.

Mantenimiento preventivo
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Nicolas M. Luders
Nicolas.Luders@hexagon.com
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